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점A-1 (30 )【 】

전달 동력 2 를 전달시키는 단열 롤러체인을 이용한 감속장치를 설계하고자kW

한다 감속비는. 1/2 이며 구동 스프로킷 휠은, 400 중심거리rpm, ( 는) 700 mm,

체인의 평균속도는 2 이다 다음 물음에 답하시오 단 체인의 안전율은m/s . . ( , 10,

부하계수는 로 한다1 )

이 시스템에 가장 적절한 체인을 표에서 선택하시오 점(1) . (6 )

구동 스프로킷 휠 및 종동 스프로킷 휠의 잇수를 결정하시오 점(2) . (6 )

두 스프로킷 휠의 피치원 지름(3) (  을 구하시오 점) . (6 )

두 스프로킷 휠의 이뿌리원 지름(4) (  을 구하시오 점) . (6 )

이 시스템에 필요한 체인의 링크수를 결정하시오 점(5) . (6 )

단 벨트 공식( ,  






를 활용하고 계산결과는 반올,

림 하시오)
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점A-2 (20 )【 】

그림과 같이 원통형 코일 스프링 개와 접시스프링 개로 구성된 복합 스프링1 3

을 설계하고자 한다 코일 스프링의 와이어 의 지름. (wire) (d 은 원통의) 5 mm,

지름(D 은) 40 이고 이 와이어의 전단탄성계수는mm , 80 이다 또한 접시스GPa . ,

프링 개에 수직하중1 20 이 작용할 때N 2 의 변형이 발생하며 하중과 변형mm ,

은 선형관계로 가정한다 다음 물음에 답하시오. .

코일 스프링의 양 끝자리 부분의 영향은 무시하고 유효 감김수가 일 때(1) , 10

코일 스프링만의 스프링 상수를 구하시오 점. (6 )

복합 스프링 상수를 구하시오 점(2) . (7 )

이 복합 스프링에 의 하중이 작용하였을 때 이 복합 스프링에 저장된(3) 50 N

에너지를 구하시오 점. (7 )
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【 점B-1 (30 )】

다음 기어 감속기에서 기어 와 은 치직각 모듈 인 헬리컬 기어로 감속비2 3 1.5

가 이고 기어 와 는 치직각 모듈 인 헬리컬 기어로 구성되어 있다 헬1/4 , 4 5 2.0 .

리컬 기어의 비틀림각은 모두 20° 이다 입력축과 출력축은 일직선 상에 놓여 있.

다 입력축의 동력은. 4 이고 동력손실을 무시할 때 다음 물음에 답하시오kW , .

단 단위계를 사용하시오( , SI )

기어 의 잇수가 개일 때 기어 와 의 축간거리를 결정하시오(1) 2 20 2 3 .

단 소수점 이하는 반올림하여 정수로 한다 점( , ) (5 )

입력축의 회전수가 일 때 입력축의 전달토크를 계산하시오 점(2) 2,000 rpm . (5 )

기어 의 잇수가 개일 때 기어 의 잇수를 결정하시오 점(3) 4 19 5 . (5 )

기어 와 사이에 작용하는 접선력을 구하시오 점(4) 2 3 . (5 )

기어 와 사이에 작용하는 접선력을 구하시오 점(5) 4 5 . (5 )

기어 의 상당 평기어 잇수를 구하고 상당 평기어 잇수를 구하는 의미에(6) 5 ,

대해서 설명하시오 점. (5 )
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점B-2 (20 )【 】

회전축이 그림과 같이 양단에서 두 개의 단열 테이퍼 롤러베어링에 의해 배열로O

지지되어 있으며, 800 으로 회전하고 있다 두 베어링의 하중 작용점 사이의 거rpm .

리는 150 이고 베어링 에서 베어링 방향으로 축방향 하중mm , A B () 1000 이 일N

정하게 작용하고 있다 반경방향 하중. ( 은 베어링 에서 베어링) A B방향으로 80

떨어진 곳에mm 6000 이 작용하고 있다 두 베어링에 작용하는 동등가하중N . ( 과)

정격수명시간을 각각 구하시오 단 베어링 관련 데이터는 아래의 표를 이용하시오. ( , )

항 목 베어링 A 베어링 B

호칭번호 32207J 30306DJ

기본동정격하중(C) [N] 70,370 51,920

반경방향 동하중계수(X) 0.4 0.4

축방향 동하중계수(Y) 1.6 0.74

축방향하중 반경방향하중/ ( 의 한계치) (e) 0.37 0.81




  인 경우  ⋅⋅




≤  인 경우  


